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129
ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI, PRACY | POLITYKI SPOLECZNEJ"

z dnia 20 stycznia 2004 .

w sprawie wymagan metrologicznych, ktérym powinny odpowiadaé przyrzady do pomiaru predkosci
pojazdéw w ruchu drogowym

Na podstawie art. 9 pkt 3 ustawy z dnia 11 maja
2001 r. — Prawo o miarach (Dz. U. Nr 63, poz. 636,
z pozn. zm.?)) zarzadza sie, co nastepuje:

8§ 1. Uzyte w rozporzadzeniu okreslenia oznaczaja:

1} przyrzad radarowy — przyrzad pomiarowy stoso-
wany do pomiaru predkosci pojazdéw w ruchu
drogowym, emitujacy wigzke fal elektromagne-
tycznych o kierunku zblizonym do réwnolegtego
lub skosnym do kierunku ruchu pojazdu, ktorego
zasada pomiaru predkosci poruszajacego sie po-
jazdu oparta jest na wykorzystaniu zmian czestotli-
wosci fal elektromagnetycznych odbitych od ru-
chomych obiektéw;

2

—~

przyrzad laserowy — przyrzagd pomiarowy stoso-
wany do pomiaru predkosci pojazdéw w ruchu
drogowym, emitujacy promieniowanie laserowe,
ktdry mierzac czas powrotu odbitych od pojazdu
impulséw, wykonuje pomiary odlegtosci do pojaz-
du, a nastepnie na podstawie serii pomiaréw od-
legtosci i czasu wyznacza predko$é pojazdu;

3) predkosciomierz kontrolny — przyrzad pomiarowy
przeznaczony do:

a) pomiaru i wskazywania predkosci pojazdu,
w ktérym jest zainstalowany, oraz posrednio
pojazdu kontrolowanego,

b) pomiaru predkosci pojazdu, w oparciu o pomiar
czasu przebycia przez kontrolowany pojazd od-
cinka drogi wyznaczonego przez przetworniki
lub za pomoca specjalizowanej cyfrowej kame-
ry wizyjnej;

4) btedy graniczne dopuszczalne — wartosci skrajne
btedu przyrzadow.

§ 2. W skitad przyrzadu radarowego wchodzg
w szczegolnosci:

1) zespot antenowy;

Y Minister Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej kieruje
dziatem administracji rzgdowej — gospodarka, na podsta-
wie 8 1 ust. 2 pkt 1 rozporzadzenia Prezesa Rady Mini-
strow z dnia 7 stycznia 2003 r. w sprawie szczegotowego
zakresu dziatania Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki
Spofecznej (Dz. U. Nr 1, poz. 5).

2 Zmiany wymienionej ustawy zostaty ogtoszone w Dz. U.
z 2001 r. Nr 154, poz. 1800, z 2002 r. Nr 155, poz. 1286
i Nr 166, poz. 1360 oraz z 2003 r. Nr 170, poz. 1652.

2) zespo6t pomiarowy z uktadem sterujgcym;

3) analogowe lub cyfrowe urzadzenie wskazujgce lub
inne zewnetrzne urzadzenie do wizualizacji wyniku
pomiaru w przypadku przyrzadéw bezobstugo-
wych;

4) zespOt zasilania;

5) urzadzenie celownicze.

8§ 3. W skitad przyrzadu laserowego wchodza

w szczegolnosci:

1) optyczny zespdt nadawczy;

2) optyczny zespot odbiorczy;

3) zespot celowniczy z wizjerem;

4) zesp6t pomiarowy z uktadem sterujagcym;
5) cyfrowe urzadzenie wskazujace;

6) urzadzenie sygnalizujgce lub wskazujace wtasciwa
zbieznosé promienia wizjera z promieniem lasera;

7) zespot zasilania.
8 4. 1. W skfad predkosciomierza kontrolnego,
o ktérym mowa w 8 1 pkt 3 lit. a, wchodza w szczegol-
nosci:
1) zespot pomiarowy;
2) analogowe lub cyfrowe urzadzenie wskazujgce;
3) zespot sterowania;

4) przetwornik predkosci.

2. W sktad predkosciomierza kontrolnego, o kto-
rym mowa w 8§ 1 pkt 3 lit. b, wchodzg w szczegolnos$ci:

1) zesp6t pomiarowy z uktadami sterowania;
2) cyfrowe urzadzenie wskazujace;
3) przetwornik predkosci;
4) zespot zasilania.
8 5. 1. Przyrzady do pomiaru predkosci pojazdéw

w ruchu drogowym, zwane dalej , przyrzagdami”, mo-
ga by¢ wyposazone w urzadzenia dodatkowe:
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1) sygnalizujagce przekroczenie zadanej
przez kontrolowany pojazd;

predkosci

2) sumujace liczby kontroiowanych pojazdow;

3) sumujace liczby kontrolowanych pojazdéw prze-
kraczajacych predkos$é zadang;

4) rejestrujgce zmierzong predkosé kontrolowanych
pojazddw;

5) rejestrujace date i czas dokonania pomiaru pred-
kosci;

6) rejestrujace inne dane o pojezdzie;
7) wskazujace;
8) zdalnie sterujace praca przyrzadu.
2. Urzadzeniami rejestrujgcymi moga byé:
1) aparat fotograficzny;
2) kamera lub kamera wideo z magnetowidem;
3) drukarka.

& 6. Konstrukcja i wykonanie przyrzadu oraz mate-
riaty stosowane do jego wytwarzania powinny:

1) umozliwia¢ jego zabezpieczenie przed dostepem
do wnetrza i elementéw regulacyjnych;

2) uniemozliwiaé¢ wykonywanie pomiaru predkosci
w przypadku obnizenia napiecia zasilania ponizej
90 % wartosci napigcia nominalnego lub jego
wzrostu powyzej 110 % wartosci napiecia nomi-
nalnego;

3) zapewniaé dziatanie przyrzadu w warunkach wy-
stepowania:

a) wibracji o czestotliwosciach od 20 Hz do 150 Hz
i 0 wartosci skutecznej przys$pieszenia (RMS)
10 m/s?,

b) pola elektromagnetycznego o charakterze sinu-
soidalnym modulowanym sygnatem sinuso-
idalnym o czestotliwosci 1 kHz, wspétczynniku
modulacji 80 %, o nastepujacych wartosciach
w zakresie:

— od 27 MHz do 1 GHz, wartos¢ pola elektroma-
gnetycznego o natezeniu 10 V/m,

— od 1,4 GHz do 2 GHz, wartos¢ pola elektro-
magnetycznego o natezeniu 20 V/m,

c) wytadowania elektrostatycznego przez kontakt
2 przyrzadem o wartosci napigcia probierczego
6 kV, a przy wytadowaniu przez powietrze
o wartosci 8 kV,

d) oddziatywania impulsdw przewodzonych zakté-
cen na przytgczu zasilania i uziemienia lub zero-

wania ochronnego o wartosci szczytowej 1 kV,
a na przytaczach sygnatowych i sterujacych
o wartosci szczytowej 0,5 kV, przy polaryzacji
impulséw dodatniej i ujemnej, czasie narasta-
nia 10 ns i czasie trwania 50 ns — z wytgcze-
niem przyrzaddéw zasilanych wytgcznie z baterii
wewnetrznych.

8 7. 1. Zakres pomiarowy przyrzadow powinien
wynosié¢ co najmniej od 30 km/h do 150 km/h.

2. Wartosé dziatki elementarnej wskazywanej
predkosci nie powinna by¢ wieksza niz:
1) 1 km/h dla przyrzadéw z urzadzeniem wskazuja-
cym cyfrowym;

2) 2 km/h dia przyrzaddw z urzadzeniem wskazujg-
cym analogowym.

& 8. Predko$¢ wskazywana przez analogowe lub
cyfrowe urzadzenie wskazujgce powinna byé wyrazo-
na w jednostkach predkosci liniowej w kilometrach na
godzine.

& 9. Wskazania analogowego lub cyfrowego urza-
dzenia wskazujgcego powinny by¢ dobrze widoczne
w dzien i w nocy.

8 10. W analogowym urzadzeniu wskazujgcym:

1) dtugosé dziatki elementarnej podziatki predkosci
powinna byé nie mniejsza niz 1,5 mm;

2) oznaczenia liczbowe podziatki predkosci powinny
byc¢ naniesione co najmniej co 20 km/h.

§ 11. Konstrukcja i wykonanie cyfrowego urzadze-
nia wskazujgcego powinny umozliwia¢ sprawdzenie
poprawnosci dziatania poszczegolnych elementow
wszystkich cyfr.

& 12. Wysokosé cyfr urzgdzenia wskazujgcego:

1) cyfrowego:

a) w przyrzadzie radarowym powinna wynosi¢ co
najmniej 10 mm,

b) w predkosciomierzu kontrolnym powinna wy-
nosi¢ co najmniej 8 mm;

2) analogowego:

a) w przyrzadzie radarowym powinna wynosié¢ co
najmniej 8 mm,

b) w predkosciomierzu kontrolnym powinna by¢
nie mniejsza niz 5 mm.

§ 13. Konstrukcja przyrzadu radarowego powinna
umozliwiaé:

1) identyfikacje pojazdu, ktérego predkosé jest mie-
rzona;
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2) ustawienie kata osi wiazki fal promieniowania
elektromagnetycznego w zakresie od 0° do
30° z btedem nie wigkszym niz = 0,5 % wartosci
okreslonego kata;

3) odréznienie pomiaru predkosci pojazdu nadjezdza-
jacego od oddalajgcego sig.

8 14. Przyrzad radarowy powinien umozliwia¢:
1) blokowanie nastepnego pomiaru;
2) utrzymywanie Wyniku poprzedniego pomiaru;

3) wskazywanie czasu utrzymywania wyniku pomia-
ru od momentu zmierzenia predkosci pojazdu,
przy czym zakres wskazah powinien by¢ nie mniej-
szy niz 10 min, o warto$¢ dziatki elementarnej nie
wigkszej niz 1 s.

8 15. Wymagania, o ktérych mowa w 8 14, nie mu-
szg by¢ spetnione, jezeli:

1) przyrzad radarowy lub jego urzgdzenie dodatkowe
wskazuje date i czas wykonania pomiaru, a wyko-
nanie nastepnego pomiaru mozliwe jest po skaso-
waniu poprzedniego wyniku pomiaru;

2) przyrzad radarowy pracuje bezobstugowo, a jego
urzgdzenie dodatkowe rejestruje date i czas wyko-
nania pomiaru oraz inne dane o pojezdzie.

§ 16. Konstrukcja przyrzadu laserowego powinna
umozliwiaé reczne kasowanie wskazania zmierzonej
predkosci.

8 17. Kat rozwarcia wiazki promieniowania przy-
rzadu laserowego powinien by¢é nie wigkszy niz
3 mrad.

8§ 18. 1. Predkosciomierze kontrolne, o ktérych mo-
wa w § 1 pkt 3 lit. a, powinny:

1) by¢ napedzane watkiem gietkim lub impulsami
z przetwornika predkosci, bezposrednio od két na-
pedowych pojazdu lub. za posrednictwem prze-
ktadni o statym potozeniu;

2) wykazywaé odpornos$é wptywu wystepowania na-
razen od wibracji o czestotliwos$ciach od 20 Hz do
150 Hz i o wartosci skutecznej przyspieszenia
(RMS) 20 m/s2.

2. Watek gietki, przekazujacy obroty z uktadu nape-
dowego pojazdu, powinien byé ostoniety pancerzem.

3. Potaczenie elektryczne przetwornika predkosci,
o ktérym mowa w 8§ 4 ust. 1 pkt 4, z predkos$ciomie-
rzem kontrolnym powinno byé zabezpieczone przed
dostepem os6b nieuprawnionych.

§ 19. 1. Na przyrzadzie powinny by¢ zamieszczone
w sposdéb trwaty i czytelny w szczegdlnosci:

1) nazwa lub znak producenta;

2) numer fabryczny i rok produkciji;
3) nadany znak zatwierdzenia typu.

2. Na urzadzeniu wskazujgcym powinna byé ozna-
czona jednostka predkosci (km/h).

3. Na podzielni urzadzenia wskazujgcego lub na
obudowie predkosciomierza kontrolnego, o ktérym
mowa w 8 1 pkt 3 lit. a, powinna by¢ oznaczona war-
tosc statej predkosciomierza.

§ 20. Wartos¢ statej predkosciomierza kontrolne-
go:

1) stanowi wielko$¢ liczbowa okreslajaca rodzaj i licz-
be sygnatéw dostarczanych przez element prze-
znaczony do napedu predkosciomierza napedza-
nego od kot pojazdu, odpowiadajaca poprawne-
mu wskazaniu predkosci liniowej rownej 60 km/h;

2) powinna by¢ wyrazona w:

a) obrotach na minute, gdy sygnaty sa przekazy-
wane do predkosciomierza w postaci obrotéow
watka napedzajacego, lub

b) w impulsach na minute, gdy sygnaty sa przeka-
zywane do predkosciomierza w postaci impul-
sow elektrycznych.

8 21. Ustala sig nastepujace warunki odniesienia:
1) zakres temperatury, co najmniej od 0 °C do +50 °C;

2) wilgotnos¢ wzgledng powietrza w zakresie od
20 % do 95 %;

3) napiecie zasilajace:

a) dla przyrzadéw zasilanych napieciem zmien-
nym lub statym w zakresie od 90 % do 110 %
wartos$ci napiecia nominalnego,

b) dla przyrzadéw zasilanych wytacznie z wia-
snych baterii od 90 % wartosci napiecia nomi-
nalnego.

§ 22. Btedy graniczne dopuszczaine przy zatwier-
dzeniu typu oraz legalizacji wynosza:

1+ 1 % wartosci mierzonej, lecz nie mniej niz
+ 1 km/h podczas sprawdzania w warunkach labo-
ratoryjnych;

2} + 3 % wartosci mierzonej, lecz nie mniej niz
+ 3 km/h podczas sprawdzania w warunkach uzyt-
kowania.

8 23. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie

7 dni od dnia ogtoszenia.

Minister Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej:
J. Hausner



